MAVIGATE Tunnelling

SLS-Microtunnelling LT

Das Navigationssystem SLS-Microtunnelling LT berechnet mit Hilfe einer
mitfahrenden Totalstation und einer elektronischen Zieltafel permanent die
genaue Lage der Vortriebsmaschine und die Abweichungen von der Solltrasse.

Fir Langstrecken- und Kurvenvortriebe bietet das Steuerleit-
system SLS-Microtunnelling LT entscheidende Vorteile. Eine
Drift- und Refraktionsunabhangige Bestimmung der Maschi-
nenposition und die permanente Aktualisierung der Anzeige
gewahr- leisten eine optimale Kontrolle bei langen Haltungen
und komplexen Kurven.

. Benefits

Die Systemmessungen werden wahrend des laufenden Vor-
triebs ausgeftihrt und erfordern keine Vortriebsunterbre-
chung. Die Kontrollmessungen zur Systemjustierung werden,
je nach Trassierung, in Intervallen von 60 m bis 120 m durch-
geftihrt. Der Betreuungsaufwand wahrend des Projektes
durch einen Vermessungsingenieur wird somit auf ein Mini-

mum beschrankt.

Systemansicht
SLS-Mictrotunnelling LT

™ Optimale Kontrolle durch permanente Uberwachung von Maschinenbewegungen

I Schnelles Eingreifen moglich durch sofortige Erkennung von Abweichungen

™ Minimaler Aufwand fir Kontrollmessungen
I Keine Vortriebsunterbrechung bei Systemmessungen
™ Hohe Genauigkeit durch Redundanzen

I Hohe Vortriebsleistungen

™ Modular erweiterbar um weitere Sensor- und Navigationssysteme
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ARVIGATE Tunnelling

SLS-Microtunnelling LT

Die hohe Genauigkeit und die Reduzierung der Stillstandzeiten macht dieses
leistungsstarke System speziell fir schnelle Vortriebe extrem wirtschaftlich.

. Leistungsumfang

I Einsatzgebiet: Microtunnelling, Langstrecken- und Kurvenvortriebe ab DN1200

™ Permanente Anzeige der Ablagen und Tendenzen in grafischer und numerischer Form
I Refraktions- und Driftunabhangige Positionsbestimmung

T Anbindung an Datenferniibertragung und Internetvisualisierung

™ Automatisches Aufmal des aufgefahrenen Tunnels

I Lickenlose Protokollierung nach ATV, kundenspezifisch erweiterbar

™ Erweiterbar um Sensorik zur Uberwachung sensibler Baustellenbereiche

™ SPS-Anbindung zu verschiedensten Herstellern

I Stand-Alone-System fir alle Maschinentypen
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Upgrade-Option auf SLS-Microtunnelling LT+
™ Fir Vortriebe die eine erhohte vertikale Genauigkeit erreichen missen

I Bei SLS-Microtunnelling L Vortriebe mit langer Haltungslange und hoher vertikaler Genauigkeit (RefraktionseinfluB
eliminieren)

I Bei SLS-Microtunnelling LT Vortrieben mit prézisen Genauigkeitsanforderungen als redundante Hohenbestimmung

P Unterstiitzung durch Installation einer elektronischen Schlauchwasserwaage
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